Статика.
1.Построить механизм для угла Ф

2.Определить величину  и направление силы Q ,сдерживающей механизм в положении равновесия.

а)графически для угла Ф(весом пренебречь)

б)аналитически для значения угла Ф, если погонный вес  звеньев  q Н/м (весом ползунов пренебречь)

Кинематика.

1.Построить графически скорости всех подвижных шарниров 

2.Определить величину и направление угловых скоростей всех звеньев 

3.Построить графически ускорения всех подвижных шарниров 

4.Определить величину и направление углового ускорения всех звеньев

5.Построить МЦС и  МЦУ для звена 2

Динамика.

Для одного из заданных положений механизма ,ведущее звено которого АВ вращается с постоянной угловой скоростью ,построить графики изменения главного вектора количества движения и кинетической энергии.
lОА=0,015м
 lAB=0,03м
lBO1=0,025м
lO1D=0,035м 

P=5H
q=10 Н/м
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